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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejsze]j specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji odgromowej na pawilonie M6 na terenie

KKS IM. Jana Pawta Il w Krakowie.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych i niskopradowych jak w pkt 1.1.

Zakres robot obejmuje wykonanie nowej instalacji odgromowej na pawilonie M6.

1.4. CPV
45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne

1.5. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i
przepisach.

1.6. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny byé zgodne z podanymi w przedmiarze robét. Zastosowanie do wykonania instalacji
innych rodzajow (typdw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w przedmiarze dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowigzujacym
trybie z Zamawiajgcym.

2. MATERIALY

Wszystkie urzgdzenia SSP majg posiadac aktualne Swiadectwo dopuszczenia do stosowania wydane
przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowe]. Pozostate urzadzenia instalacji
niskoprgdowych muszg posiadaé deklaracje zgodnosci producenta.

Wszystkie materiaty musza by¢ fabrycznie nowe, nie dopuszcza sie materiatow z odzysku. Materiaty nie
odpowiadajgce wymaganiom specyfikacji zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu robot.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, wilgocig tak, aby zachowaty swoja jakos¢ i wiasciwosci do robot.

2.1. PRZEWODY, TASMY
e Drut Fe/Zn D8
e Bednarka Fe/Zn 30x4
e Zwody pionowe Fe/Zn D8

4. SKLADOWANIE MATERIALOW NA BUDOWIE

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych na skutek
wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce
ze specjalnych wtasciwosci materiatéw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1 HARMONOGRAM ROBOT

Wykonawca przedstawi do akceptacji propozycje organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.

5.2 TRASOWANIE

Trasa instalacji elektrycznych i niskopragdowych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji
oraz remontow. Ich trasy przebiega¢ musza w liniach poziomych i pionowych.

5.3 MONTAZ KONSTRUKCJI WSPORCZYCH ORAZ UCHWYTOW

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych i
niskoprgdowych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposdb
trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz
sam rodzaj instalacji.

5.4 tACZENIE PRZEWODOW

W instalacjach elektrycznych i niskoprgdowych tgczenia przewoddéw nalezy dokonywaé w sprzecie i
osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowacd potaczen skrecanych. W przypadku gdy
odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich podtaczenie
do instalacji nie zostato opracowane, sposdb podfgczenia nalezy uzgodnic z projektantem lub
kompetentnym przedstawicielem Zamawiajacego.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg byé narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.
Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk
ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskdéw, do ktérych przewody sg przytaczone za pomoca oczek,
pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac¢ sie podktadki metalowe
zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajgcy przeptyw pradu. Diugosé odizolowanej zyty
przewodu powinna zapewniaé prawidtowe przytgczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowacé uszkodzen mechanicznych. W
przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadzaé warstwy cyny.
Konce przewoddw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.5 PROBY MONTAZOWE
Po zakonczeniu robdt nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres
préb montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuje:

e pomiar rezystancji izolacji instalacji

e pomiary impedanc;ji petli zwarciowych

e pomiary natezenia o$wietlenia na stanowiskach pracy

e pomiary parametréw sieci logicznej wg normy PN-EN 50173 (kat. 6)

6. TRANSPORT
Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi srodkami transportu, zabezpieczone w
sposéb zapobiegajgcy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1 PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZ))

Do obowigzkdw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajacego
programu zapewnienia jakosSci, w ktdrym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania Robdt,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robdt zgodnie ze ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci bedzie
zawierac:



Czes¢ ogdblng opisujaca:

e organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robdt,

e organizacje ruchu wraz z znakowaniem Robdt, BHP,

e wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

e wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementdéw robot,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

e wyposazenie w sprzet i urzagdzenia do pomiardw i kontroli,

e sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw sterujgcych, g takze wycigganych wnioskdéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych
informacji Zamawiajgcemu;

Czesc¢ szczegbtowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

e wykaz maszyn i urzagdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzajeiilos¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie
transportu,

e sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek,
legalizacjg i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow i
wykonywania poszczegélnych elementéw robét,

e sposbb postepowania z materiatami i robotami nieodpowiadajgcymi wymaganiom

7.2 ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakos$¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robdt i jakosci materiatow.
Wykonawcg zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatow oraz Robaét.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazgdac¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac¢ pomiary i badania materiatéw oraz Robodt z czestotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Umowa. Wykonawcg dostarczy
Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng
legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajgcych
procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw
ponosi Wykonawca.

7.3 BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowaé wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréow lub badan Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.



7.4 RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywaé Zamawiajgcemu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Zamawiajgcemu na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

7.5 BADANIA PROWADZONE PRZEZ ZAMAWIAJACEGO

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Zamawiajacy uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéw u zZrddta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie oceniac zgodnos¢ materiatdéw i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Zamawiajgcy moze pobierac probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych
badan, albo oprze sie wyfacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatéw i Robét z
Dokumentacjg Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

7.6 CERTYFIKATY | DEKLARACIJE
Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

e certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicz-
nymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepi-

sow i dokumentéw technicznych.

e deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnos$ci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przy-
padku wyrobdw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy i ktére spetniajg wymogi Specyfi-

kacji Techniczne;j.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona

do Robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez

Wykonawce Zamawiajgcemu. Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda
odrzucone.

7.7 DOKUMENTY BUDOWY
Do dokumentdw budowy zalicza sie nastepujgce dokumenty:

e protokoty przekazania pomieszczen przeznaczonych do wykonania prac,

e umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

e protokoty odbioru Robét,

e protokoty narad i ustalen,

e korespondencje na budowie,

e protokoty z pomiardw instalacji elektrycznych i niskoprgdowych.
Przechowywanie dokumentéw budowy:
Dokumenty budowy bedg przechowywane przez kierownika robét w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw robot spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty robét bedg zawsze dostepne dla
Zamawiajgcego.



8. OBMIAR ROBOT

8.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robdt wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w specyfikacjach technicznych, a ich ilos¢ podaje sie w jednostkach
ustalonych w wycenionym przedmiarze robét wchodzgcym w sktad umowy. Obmiaru robét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajgcego realizacjg umowy o zakresie i terminie
obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisane
do ksiegi obmiaru i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru (inzyniera kontraktu).

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie
indziej w szczegétowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku wykonania
wszystkich robét.

Przyjmuje sie zasady obmiaru podane w katalogach (podane przy pozycjach przedmiarowych)
okreslajgcych jednostkowe nakfady rzeczowe dla poszczegdlnych robét. Zasady wymienione w
zatozeniach ogdlnych i szczegdtowych do kazdego katalogu i rozdziatu roboét.

8.2 URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru i dostarczone
przez Wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Jezeli urzadzenia
te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiadaé wazne Swiadectwa legalizacji.
Musza one by¢ utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

8.3 ROZLICZENIE CZES'CIOWE

Rozliczenie czesciowe robdt nastgpi wg wzoru umowy. Obmiary bedg przeprowadzone przed
cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem Robét, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w
Robotach. Obmiar Robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robét
podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

9. ODBIOR ROBOT
W zaleznos$ci od ustalert odpowiednich ST Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
e odbiorowi Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
e odbiorowi wstepnemu
e odbiorowi koicowemu
e odbiorowi ostatecznemu - po okresie gwarancji.

9.1 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiér Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robét. Odbioru Robdt dokonuje przedstawiciel
Zamawiajgcego. Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca powiadomieniem
Zamawiajgcego. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia.

Jakosc¢ i ilosé Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajgcy na podstawie Dokumentacji

Projektowej, ST i uprzednimi ustaleniami.

9.2 ODBIOR WSTEPNY ROBOT

Odbidér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie Robdt oraz gotowos¢ do odbioru koicowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajgcego.

9.3 ODBIOR KONCOWY ROBOT
Odbioru koncowego Robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci



Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdéw, wynikdw badan i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z
Dokumentacjg Projektowgq i ST.

W toku odbioru koncowego Robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robét
uzupetniajgcych i Robdt poprawkowych.

W przypadkach stwierdzenia usterek, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W terminie wyznaczonym przez komisje bedg musiaty byé usuniete wszystkie usterki
stwierdzone przez Komisje.

Odbidr koricowy szczegdtowo okresla wzdr umowy.

9.3.1 DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protokét Odbioru
ostatecznego Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

e Dokumentacje Projektowg podstawowag z naniesionymi zmianami (jesli wystgpity) oraz

dodatkowsa, jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji Umowy.

e Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

e Wyniki pomiaréw kontrolnych zgodnie z ST

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST

e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych

e Instrukcje eksploatacyjne.

e Karty gwarancyjne
W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koricowego Robdt. Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
Robét poprawkowych i Robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9.4 ODBIOR KONCOWY

Odbidr koncowy polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej robdt zgodnie z kartg gwarancyjna.

10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1 USTALENIA OGOLNE

Za wykonanie petnego zakresu robét zwigzanych z wykonaniem instalacji odgromowej na pawilonie M6
na terenie KKS IM. Jana Pawta Il w Krakowiej, przystugiwaé bedzie Wykonawcy wynagrodzenie
ryczattowe. Wynagrodzenie ptatne bedzie za wykonane czesci elementow robdt wskazanych w Tabeli
Elementdw, wg zaawansowania procentowego wykonanych robét.

Szczegdtowa regulacja rozliczen z Wykonawcg zostanie zawarta w dokumentach opracowanych przez
Zamawiajgcego — w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zaméwienia (SIWZ) oraz w Umowie.

10.2 PLATNOSCI CZESCIOWE
Ptatnosci czesciowe wedtug wzoru umowy.

11. DOKUMENTY ODNIESIENIA
e przedmiar robot
e projekt budowlany



12. PODSTAWA OPRACOWANIA STWIiOR

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju | Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie
szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. z 2010 r. Nr 113, poz.
759, Nr 161, poz. 1078 i Nr 182, poz. 1228,z 2011 r. Nr 5, poz. 13, Nr 28, poz 143, Nr 87, poz.
484, Nr 234, poz. 1386, Nr 240, poz. 1429,z 2012 r. poz. 769 i 1101) — tekst ujednolicony przez
Urzad Zamoéwien Publicznych.

Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. z 2021 r. poz. 1129, 1598, 2054 i 2269)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. ,,Prawo budowlane” z pdzniejszymi zmianami

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401 z p6z. zm.).
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeristwa i ochrony zdrowia (Dz.
U. Nr 120, poz. 1126 z p6z. zm.).

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w sprawie
szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 2021 poz. 2454).
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 1997 nr 129 poz. 844 z pdz. zm.).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie
sposobu deklarowania wtasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U. 2016 poz. 1966 z pdz. zm.).

Ustawa z dnia 25 czerwca 2015 r. o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych, ustawy - Prawo
budowlane oraz ustawy o zmianie ustawy o wyrobach budowlanych oraz ustawy o systemie
oceny zgodnosci (Dz.U. 2015 poz. 1165z p6z. zm.).

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych” ARKADY,
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. ,,Prawo ochrony srodowiska”.

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 wrzesnia 2021 r. w sprawie
sposobu prowadzenia dziennikéw budowy, montazu i rozbiérki (Dz.U. 2021 poz. 1686 z pdz. zm.).



